JOVENTA

Die Stellantrieb-Macher

Anwendung

Die elekirischen Stellantriebe der
JOVENTA SPECIAL Baureihe sind
fir die Verstellung von Luftklappen
in Liftungs- und Klimaanlagen ent-
wickelt worden.

JOVENTA Stellantriebe sind dank
des Universaladapters mit Drehwin-
kelbegrenzung und den geringen
Abmessungen vielseitig einsetzbar.

Gerate-Eigenschaften
DCO...10V Ansteuerung
oder 0...20 mA
Lastunabhéngige Laufzeit
Parallelbetrieb
bis max. 5 Stellantriebe maglich
Steck-Schraubklemmen-Anschluss
Einfache Direktmontage mit
Universaladapter auf Rund-
achsen von & 10...20 mm oder
Vierkantachsen von 10...16 mm
SW, min. Achslénge 48 mm
Drehrichtung wahlbar
Drehwinkel-Begrenzung
Handverstellung mit Ausrasttaste
2 einstellbare, potentialfreie
Hilfsschalter. Einstellung siehe
Rickseite
Automatische Abschaltung am
Anschlag (Uberlast gesichert)
Energie-Einsparung in den
Endstellungen
Ausfihrung mit 1m halogen-
freiem Kabel maglich
Kunden-Ausfihrung méglich
Gerdte erfiillen
CE-Anforderungen

Zubehér
ZK Klappenhebelsortiment
ZKG Kugelgelenke

(siehe Produkteblatt 6.10)

Technische Anderungen vorbehalten.

STETIGE Stellantriebe

Typenbezeichnungen/Spezifikationen/Technische Daten

SM1.10 AC/DC24V

SM1.10S AC/DC24V mit 2 Hilfsschalter

SM1.12 AC/DC24V

SM1.12S AC/DC24V mit 2 Hilfsschalter

....... K mit 1 m halogenfreiem Kabel

stellantrieb SM1.10(S) SM1.12(S)
Drehmoment 16 Nm 8 Nm
Klappenfléche* 3.0 m? 1.5 m?
Laufzeit 16s 8s
Nennspannung AC/DC24V AC/DC24V
Frequenz 50-60 Hz 50-60 Hz
Leistungsverbrauch

- im Befrieb 6.0 W 6.0 W

- in Endstellung 0.6 W 0.6 W
Dimensionierung 15.0VA / 3.6A@2 ms 15.0VA / 3.6A@2 ms
Gewicht 1.1 kg 1.1 kg
Steversignal Y1 DCO...10V

Steversignal Y2 0...20 mA

Stellungssignal U DCO...10V

Drehwinkel /Arbeitsbereich

90° (93° mech.)

Drehwinkel /Begrenzung

5°..85°in 5° < Schritte

Lebensdaver ca.

60’000 Drehbewegungen

Hilfsschalter Schaltleistung 3(1.5)A, AC24V
Einstellbereich 5°...85° < stufenlos
Schallpegel 45 dB (A)

Schutzklasse Il

Schutzart IP 54 (Kabel nach unten)
Kabeleinfihrung M16 x1.5
Wirkungsweise Typ 1

Umgebungsbedingungen

- Betriebstemperatur

-20...+50°C / IEC 721-3-3

- Lagertemperatur -30...+60°C / IEC 721-3-2

- Feuchte 5...95% r.F.

Service Wartungsfrei

Normen Mechanik EN 60 529 / EN 60 730-2-14
Elektronik EN 60 730-2-14

EMV Stérsendung  EN 50 081-1:92 / [EC 61 000-6-3:96

EMV Storfestigkeit EN 50 082-2:95 / IEC 61 000-6-2:99

* Achtung! Angaben der Klappenhersteller iber Offnungs- und Schliessdrehmoment beachten.
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Stellsignal-Einstellung

Steversignal Y1 DCO...10V MLCflc;- d F'OﬁYP
Eingangswiderstand  Ri 200 kQ ;i.ﬁs,?jdqp,ion Suirgnq|e
Steversignal Y2 0...20 mA nikc'_ht_ ' '
Eingangswiderstand Ri 388 Q@ T Poti O
ON 6.7 ;
Stellungssignal U~ DCO...10v | H f@;
Lastwiderstand > 50kQ 12 s
Durch Umstellen der Microschal-  yiviert Poti §

ter d1 auf Stellung ON wird das  [on s
Steuersignal Y1 oder Y2 auf den
gewdahlten Drehwinkel adaptiert.

als A

Drehrichtungs-Anderung

Micro-
schalter €

.
g1

Weitere Informationen iiber die Einst

ellung der Poti O und S siehe Datenblatt 5.50

Stellungsgeber

Der Stellantrieb SM1...(S) kann
auch von einem JOVENTA-

Stellungsgeber (PA/PF) mit einem

Steuersignal von DCO...10V

angestevert werden. Weitere An-

gaben Gber Stellungsgeber PA
PF siehe Datenblatt 6.20.

Achtung: Es kénnen max.

5 Stellantriebe in Parallelbetrieb

angesteuvert werden.

Werkeinstellung:

Schalter a auf 10°
Schalter b auf 80°

und
Die Schaltposition

Drehen des Schalt-
rades, beliebig
verdndert werden.

kann manvuell, durch

Hilfsschalter-Einstellung

—b

Zwangssteuerung

Der Stellantrieb
SM1...(S) kann gemass
nebenstehen-

der Schaltung
zwangsgesteuert
werden.

Schalterstellung:

1 = Antrieb
l&uft gegen 10 V
2 = Antrieb

lauft gegen 0(2) V

3 = Automatischer
Regelbetrieb

Drehwinkel

Der Drehwinkel/
Arbeitsbereich
kann mechanisch
durch Umstecken
des Adapters

in 5° Schritten ein-
gestellt werden.

Das Entfernen des
Adapters erfolgt
durch einfaches
Driicken der Adapter-
klammer auf

der Unterseite des
Antriebes.

90°

Adapter-Entriegelung
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